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Revisão: Ajuste Visual de uma reta aos dados 

𝑨 =
𝒚𝟐 − 𝒚𝟏
𝒙𝟐 − 𝒙𝟏

=
∆𝒚

∆𝒙

𝑩 = 𝒚 𝟎 ou 𝑩 = 𝒚𝟏 −𝑨𝒙𝟏
(interseção com o eixo y)

Desvantagem: método sujeito a 
erros de imprecisão humana.

Queremos encontrar um método 
“fechado” que nos forneça uma 
reta ótima.
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Antes de abordarmos esse método “fechado”, 
vamos definir o que é um RESÍDUO

x

y

Resíduo
Xn Yn

1,0 1,0

2,3 2,6

4,1 3,1

5,3 5,7

Y(Xn)

A·1,0 + B

A·2,3 + B

A·4,1 + B

A·5,3 + B



Ajuste linear pelo Método dos Mínimos Quadrados 
(ou Regressão Linear)

Definição: Ajuste da reta ótima aos dados experimentais através da minimização da 
soma dos quadrados dos resíduos.

min



Queremos 
encontrar A’ e B’ 
que minimizem f



Exemplo:

Queremos encontrar os coeficientes da 
reta ótima:

=SOMA(B3:B7)
=SOMA(C3:C7) =SOMA(D3:D7)

=B3^2 =B3*C3

=SOMA(E3:E7)

Talvez seja necessário 
utilizar vírgula em vez 
de ponto (depende 
das configurações de 
idioma do SO)

xn^2



Número de medidas

=C10*D8-B8^2

=(C10*E8-B8*C8)/C11

=(D8*C8-B8*E8)/C11

Unidade: m/s

Unidade: m

xn^2



Ajuste linear pelo MMQ no Excel

• É possível encontrar os coeficientes A e B da reta ótima diretamente
pelo Excel. (“Prova Real” para seus resultados no relatório!)

=INCLINAÇÃO(B2:B6,A2:A6)

=INTERCEPÇÃO(B2:B6,A2:A6)

Talvez seja necessário 
utilizar vírgula em vez 
de ponto (depende 
das configurações de 
idioma do SO)



Incertezas dos coeficientes da reta ótima

Suas incertezas se escrevem em termos da incerteza σ de medida 
(igual para todas as medidas), como

y, T y, T



Propagação de incerteza entre eixos


